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本研究旨在探討以人工智能（AI）技術為基礎的
機械手臂系統。該系統將採用AI算法，使機械手臂具
有更高的精確度和靈活性。此外，加深對AI人工機械
手臂系統的理解，並探討其在工業、服務和其他領域
的應用潛力。
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此專題研究通過探索以機械學習為基礎的機械手臂
系統，取得了一系列成果。未來，我們期待這項技術能
在工業自動化、服務機器人等領域得到廣泛應用，並為
人類生活帶來更多便利。

AI人工機械手臂

目的在探索以人工智能技術為基礎的機械手臂系
統，以提升人類的製造能力和作業效率，並深入瞭解
AI技術在機械手臂中的應用，並探討對人類生活和工
作方式的影響，從而指導相關技術的發展和應用。
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這比賽主要為了驗證機械手臂在運動時，手臂所產
生的運動原理和我們所理解的程式成對等，並能實際應
運用於生活中。

最後比賽結束時，我們兩隊分別取得了金牌(圖6)
和佳作(圖8)獎項，也讓我們更了解了機械手臂基礎運
動原理，也了解到程式方面要如何去操控機械手臂。

這程式是為了讓影像辨識和機械手臂結合而改寫的
程式，主要目的是為了更深入了解如何改善機械手臂或
是利用影像辨識來貼近生活應用。
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硬體介紹
邊緣計算盒是低功耗和高性能的硬體，而且部署成

本和覆雜度也相對簡單快速，也配合openvino而開發出
來的硬體，且不會有延遲問題。

研究流程圖

利用訓練完的模型結合openvino程式圖1來讓機器學
習，就可以利用AI影像辨識結合機械大手臂圖4探索更多
不同應用，也可以完成類似工業自動化。
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